D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkiysokasiciowych dla modernizacji drogi gminnej w miejscod
Byczyna obgb Rakczyn.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokumeretargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t amanych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz polienia obiektow iaynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy wchadz
- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego punktow gy@iv osi trasy,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wgezenie osi),
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrimieprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiapcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugoi okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobdt ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny édieednic: od
0,15do 0,20 m idlugd od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmwvych naleéy stosowa nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- taSmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejigaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport sprztu i materiatow
Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny yvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne
niezkzdne do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiaat® odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.



Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungtyrednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w oznaczenia cifagace w
sposéb wyrzny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznacp®winny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania rob6t. adi

znaki pomiarowe przekazane przez Zamayijjo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a
ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowsidz®bot, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji rob6t nala do obowazkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych asasy i punktow

wysokdciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyciu pali drewnianych
lub stupkéw betonowych, a taé& dowihzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrobdt ziemnych. Maksymalna
odlegtai¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséiowych naley prowadzé wedtug
0g6lnych zasad okémnych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Zgodnie z obmiarem i ocenakaosci wykonanych robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Zgodnie z obmiarem i ocernjakasci wykonanych robot.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ositras
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych ,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochranfieprzed zniszczeniem i oznakowanie utatygaejodszukanie
i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogéine zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUI83.



